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1. TEMNICHNI OPIS

1.01 Splo#inos

Hidrevlidéni pogon segmentne zepornice z nasajeno
zaklopko sestoji is dveh servomotorjev (na veski
strani seg. po eden priklopljen na segmentno rodico),
plugigerja za dvigovanje zaklopke, hidrivliénega sgre-
gata, hidravlidne in elecktroinstalacije in naprave za
avtomatsko izravnavo hoda obeh servomotorjev. Bam po~-
gon Jje prikazen na sestavnem nad,Bt., 00-213146.

1.02. Servomotorji ra dvigovanje sogmentov

Servomotor Jje prikagan ne sestsvnem nndrtu &t.
~00-213388

Osnovni teh. podatkis

Premer bata D = 300 mm
Premey batnice d = 120 mm
Hod‘ bata H = 4820 mm
Delovni tlak Py = 160 atm
Preiglueni tlsk ppr" 240 atm

Servomotor je enosmerno delujod, CGilinder je iz cevi
kvalitete $.0562 s privarjenimi prirobanicami. Batnica
Je trdo kromirana. Vsa vgrajena tesaila sc od proige
vajalca MERKEL, Na cilindru so verajeni ventili za
odzralevanje.

1.0% Bervomotor - plunger za dvimovanie zuklopket

Servomotor - plunger je prikazan na sestavonem nad,
Bt. -la-213389
Osnovni teh. podatki:

Premer bata Dpl = 220 mm
Hod batsa le = 1391 mm
Delovni tlek Py = 160 atm

Preizkusni tlak Ppr = M0 atm
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Cilinder plungerja je iz cevi kvalitete &.0562
s privarjenimi prircbnicami. Bet je trdo kromiran.

Bidravli¥ni sgregst

Je gesteavljen iz regervoarja in nadgrajenih &rpalnih
sgregatov & potubnimi el, hidravlidnim krmilnimi ape-
rati. Na enem rezervoarju sta nemefi¢en: po dve samostojna
v bistvu med seboj lofens Erpalna agrepata.

Seastawnl nadrt &, 00-2173294, vezava pu hidravlifng

shemi na&. 5t. %2-21288%5,

HidravliCni agregati so locirani v stebru I za upreve
ljanje segmentov v pretolnem polju 1 in 2, Stebexr IIX

za polje 3 in 4, steber V za polje 5 ir &.

1.04.01 Hidravli¢ni rezervoesr: je¢ v popolnoma zoprti
igvedbl prikazan na sest. nadrtu 5t.=-00-213204,
Rezervoar sprejme z rezervrim in delovnim oljem
8e vso kolifino olja v sorvemeotorjih, ki so
nanj priklopljeni. Regervoar Jje opremljen s
kagalcem nivoja olja, nalivnim filtrom in ab-
sorberjom vlags.

Hidrauliéni regervocr skupno ¢ nadgrajeninm
¢rpalnim sgregatom predstevlja pomonske encto
za ééivanutnrﬁs. Na enem razervoarju sta nad-
grajenl dve v blstvu isti &rpalni enoti sa
oba sosednja polja

1.04.02 érpahni'agragat nadgrajen na rezervoarju
sestoji iz visckotlaéne &rpalke in niga hi=
draulifnih sparatov in el. hidravliZnih apa=
ratov vezanih po shemi hidrswlifne instalsa~
clije = naé. #t. 3a-212885. Wa cmenjenem nadr=
tu so vsi aparati pozicionirani in vpismmi 2z
vsemi potrebnimi pedatlki za ev. narodilo. Radi
lafjega ragumevanja pogonskih navodil bomo v
nadal jevanju v kratkem opissli elementey ki pa
sestavl jajo. i



Opis se nanada ne hidraulidno shemo nad. #t. 3a~-212885.

Potrebni delovni pritisk daje visokotlalna sobniBka
grpalka poz. 5) vezeno s sklopko poz. 6) na elektromo-
tor poz. 7). Orpalke steds necbremenjena & pomodjo re=
gulatorja pritiska poz. 21), ki imswrsjen el. magnete
n6 krmerjen rezbremenilni razvedni ventil. Ta omogoda
v enem polofaju prost pretok olje v drugem pa pretok
olja zapre in tako omogotli preko regulatorja pretoka
delovnl tlék v sistem, ki Je predvidomes nastavljen ns
130 kp/en2. Dvigovanje in spuidanje dosefemo 8 6l. Hag-
netnim razvodnikom poz. 23) pomalmjenim v sa¥el jeno
smer. Hidravlina sinhronizacija enskomernege hoda obeh
servomotorjev v onem polju je dosefen z regulatorjem
pretoka poz. 25 in poz. M), ki se da roéno nastaviti.
Mehanski sinhronizacijski mehanizem, ki ima wgrajens
elaktro stikala deluje na elektromagnetni razvodaik
PoE. 26). Agregat ima vgrajenc menometre pog. 16) za
kontrolo tMea pri izstopu iz &rpalke im pril izstopu iz
agregeta poz. 16) ‘in pos. 29). Za menipuliranje z zaw
Xlopko Je vgrajen elektro magn. reszwodnik poz. 35) nad
katerim je vgrajen regulator tlaska poz. 36.) in regu=
letor hitrosti spulidanja poz. 39). ¥ te] veli kontroli-
ramo tlak poz. 40). Pri izstopu tiadnega olja iz &r-
palke je v sistemu vgrajemo tladno stikslo poz. 18.),
za indikacijo Blaka v sistemu. V povreinem vodu je vgra=-
jen regulastor tlaka poz. 33) nastavljen na lo kp/cm2,
ki vzdrduje togost v sistem:, Fadalje gre povratuo olje
preko filtre poz. 15), ki ima vgrajen el., indikator
zamafenosti filtrs. Tladni vod desnege in levega &rpal-
nega agregata gza pogon dveh sosednlih poll, Je med se-
boj povezan in normalno zeprt z rodnim ventilom poz.l16),
ki ga odpremo samo v slu€aju, ko je potredbno, da desnl
Srpalni sgreget nadomesti kot rezerva levega v primeru
okvare le-tega. Vse iztopne veje iz sgregatn so oprem-
ljene z rofnim zapormimi ventili, ki preprefujejo ne-
zaiel jeno iztekanje olja iz sistema v dasu montafe.

0b enem pa omegodajo funkcionelni preizkus delovan]a
vseh hidraulidnih komponent ssmega agregata. Kot rezer-
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va sta dograjeni dve rodai drpelki, Fa posamesznih

mestih so vgrajeni merni prikl juéki oznadeni s &érko

P, kjer lahko kontroliramo tlak na igzstopu, se pravi

v sami hidravlic¢ni instelaeeciji. Da Srpalke ne bi se-
sale zraka, je vgrajeno tladno stikelo s plevalem poz.
10.), ki onemogeli zagon érpaslke v primeru menj, kot

Je minimalni predpisani nivo oljs v rezervoarju. Servo-
motorjil in plunger so opreml jesni prav teko z zapornimi
ventili radi laZje monta¥e s tem, da je na tlhdni strani
¢ilindrov radi varnosti vgrajen Ze hidravli€no deblokirni
nepovratni ventil poz. 44). Tz ventil krmilimo s tlakom
40 kp/cm?2 preko regulatorja tlake poz. 22) in razvodnega
ventila poz. 23). V tladni sistem deevie so vzrajena
tladna stiksla od katerih prva delujejo na maksimelni
tlek in druga na minimalni tlak. V primeru porasta tlaka
v hidravli¢nem sistemu preko predpisans vrednosti nam
izklopijo delovanje Erpalke (varnost). V primeru padea
tlaka (podena hidravlilna cev) nam stikela, ki resgirajo
na minimalni tlak prav tako izklopijo delovan])e &rpalke.
S tem preprefimo isérpavanje olja iz rezervoarja na
prosto na mestu ckvare.

S ac alelnega hoda servo oriev

Da bi se segment dvigoval enekomerno na obeh straneh
Jje predviden poseben sinhronizacijski mehanizem, ki s
pomodjo diferencialnega gibanja vklaplja stikels, ki
resgirajo na krmiljenje hoda servamotorja. Naprava ga
sinhronizscijo je priksgana na sestavnem naZrtu &t,
~MH32-0-21547€.

Eazalc lege seppmenta:

Gibanje segmenta Jje preke rolice in vzveda prenedo v
hifico. Tu je s pomoéjo ustrezne prestave poganjan di-
gitllni merilulk iz kateregas je mo#no odéitat poloZaj
seg. zapornice ob enem pa daje odgoverjajote impulze
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za del Jinsko kezanje lege segmenta. Na isti zobniski
prencs so tudi prikljopl jena vretenska kondna stikala,
za izklop pogoma hidravlike v obeh konduih polofajih.
8 pomodjo kazala in skale Je moZno v hilici odditavat
lego segmenta. Oprems Je prikazans na sestavnem naértu
&t. MH32-0-21%802,

1.07 Epgalo lege zaklopke:

Gibtanje zaklopke prav tako kot pri segmentu preko vzvow
dov prenesemo na ustreszne zobmnifke prenoss, ki poganiaje
digitalni merilnik (oddajnik). Na isti prenos je pri-
klopl jeno vretensko mejno stikalo in ulisa za viklapl ja=
nje mejnih stiksl. Oprema je prikaszanas na sestavnem
nadrtu ¥t. M 32-00-213762,

1.08 Elektrifikacijas

Sestoji iz pogonskih motorjev za oljne &rpalke el.
magnetov za krmiljenje posamesznih ventilov hidravlié-
nega agz.:eﬁ:ata. potrebnih kontrolnih, kazalnih in za-
E€ituih aparatov s spojnimi kabli.

Komande in signalizacija, ki Jje predvidenaz za daljinsko
upravl janje Je izvedensa z vzporednimi sponkami kemor
ge prikliopd’ izvajalec daljinskega upravljenja.

Elektrifikacija Je fiksirena s kabelskini nedrti in raz-
vitimi sheawsi krmilaih tokokrogov. (Gle] seznam nadr-
tov v nadal jovalju ~ poglavje II ¢). Kakor za hidravlifno
shemo bomo tudi tuka] podali kratek opis razvite sheme -
krmilnih tnkdkrﬂsﬁv goradl provilnepgs razumevanja po-
gonskih navodil.

Vstop el. energije je omogolen z grebenastim stikalom
(12a 1} 122 2). Kontrola napetosti nad porabniki se
kontrolira s pomodjo vdtmeterske preklopks (12 b 3)
in od¥iteva vgrajenih vol in amper metrih (12f 1;
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e mw dre komendni plofifs. wasks ne ene sosedniib

praiivadl polj. Na kemandni ploSéi ze polje ja vegrs~

Jena preklopka za pogoa drpalk (12 b 64) nadalje pre-

klopka za izbiro lokalnega ali dal jinskega uprevljanja

za segment in szeklepke (1 b 633 1 b 73), tipkala za ma-

nipulacijo in signalni tsblo. Vgrajeno Je tudi stikelo

sa vklop gretja digitalnih merilnikov (12 b 03). To Je

ragvidne iz stikslne ploB&e nad.5t. 1-214285 B. Iz

razvite sheme krmilnih tokokrogov nad., #t. 2-213628 D

P2 je ragvidno, da lshko iz komendnega prostora na Jjezu

preklopimo upravl janje rodno ali avtomatsko s pomod jo

preklopke {1 b 730). Vso avtometiko obide od zune] do=

bljen impulz - indikator visoke vode, ki avtonatsko

viklopi spufidenje zsklopk na segmentu. Vea ostala signali-

zacija, pogoji delovanjs in komende bodo ocmenjene v

samih navedilih za upravljanje.

2« NAVODILA 7ZA UPRAVILJANJE

2,01 Bgluﬁnn

Hidravliini pogon bo brezhibno deloval, e ge z njim
previlno ravna in se ga redno vzdriuje. Predmetna na-
vodila omogoda]o pogonskemu osebju, da s pogonom pra-
vilno upravl ja pod predpostavke, da je pogon pravilno
in redno vzdrievan.

¥V navodilik se bomo omejili ne upravljanje z hidravlié-
nim pogonom za polJje 1 in 2. Zsa ¥v3a ostala polja je u=-
pravl janje enako. Oznake nn shemsh so sestavljene po
slededem zaporedju: najpre] Htevilks pretodnih polj,
sledi drka in Steviika, ki oznaduje elektroaparat

(n.pr. 12 a 1 ~ polje 1,2 glavno grebenasto stikalo a 1).
Ogznske & poz. %) ge nanafiajo na pripsdajefo hidravlidno
shemo (n.pr. poz. 23) je elektromsgnetni razvodnik po
pripadajodi hidrevlidni shemi, Ozneke, ki se nanaliajo

na elektro sheme 8o dane v oklepaju - n.pr. (12 a2 1),
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Oznske in opis se naneiajo ne shemo hidravliéne
instalacije naé, 8t. 382128085 in razvito shemo
krmilnih tokokrogov - prelivno polje 1-2 ned. #t,
2=2135628D.

Qukalgn upravljandie

S tem mislimo na upravljenje iz stebrov nma prelivih.

BPLOSKTI POGOJT:

- kot '#e prej omenjeno brezhibno vzdrifeven pogon

- glavno stikalo (12alj 12a2) vklopljeno (poloZei 1)

- preklopka (1b73; 1b63) v poloZaju "lokalno®

~ preklopka (2b730) v komandnem prostoru ne jezu ne
vplive na komande iz stebrov - se pravi fele ko ko-
mando v stebrih preklopimo na ‘ial Jinsko", lashko upra=

vljamo iz komandnegs prostora na Jezu rofno ali avtomat~
sko.

- preklopko (12b64) damo v polofaj "Erpalka 1 za polje
L" = "¢rpalka 2 za polje 2", Ostals dva polofaja
sta nam potrebne v primeru izpada ene &rpalke n.pr.
¢rpalka II za polje I - glej ostals aignalizaeijs.

2,02,01 Odpiranje segmentne zapornice

Pogojis

- na signalmem tabloju gorijo signali
"krmil je vkljueno" (1h0) in “segment
zaprt" (1h9)
Odpiranje segmente zapornice dosefiemo s
pritiskom na gumb "odpiranje" (1b6l).
(Elektromegnetni rasvodnik poz. 23.) 8
pomod jo magneta (1s2) pomaknjen v levo).
Vmesni polofej megmenta lahko igberemo =
pritiskom na gumb "stoj" (1b60). Maksimnl-
ni gornji polofaj je varovan s pomodjo
vretenskege konfnega stikala, vgrajenega na
mehanizmu za kazanje, ki avtometsko vastavi



delovanje &rpalke,

2.02.02 Zespirenje segmentne zspornice (spuiidenie)

Pogojir

- na signalnem tabloju gorijo signali
"krmil je vkl judeno®, "scegment ocdprt®
(1003 1h8)

5 pritiskom na gumb "zapiranje" (1b62)
vklepimo drpalke, preke odpovarjajodih hid-
ravliénih komponent, deblokirsno enosmerni
ventil na taléni streni cilindra (elekbro=-
megnetni razvodnik poz. 23) = pomodjo magneta
(1sl) pomeknjen v desno), in zalne se spuia-
nje segmentne zapornice. Spulésnje lehko vsta=
vimo ¢ pritiskom na gumb "stol" (1bE0) v po=-
1Jjubnen polofaju.

\
2.02.0% Odpiranje zaklopke (spusianje)

Pogojis

-~ na signalmnem tebloju gorijo sigrali "krmille
vl judeno™ (1h0) "zaklopka zaprta® (lhll)

8 pritiskom ne gumb "odpirenje” (1b71) se
zadne zaklopka spudéati. {elektromagnetni
regvodnilk poz. 35) 8 pomodjo megneta (1s6)
pomaknjen v desnc.) V wvmesnem poloiaju jo
ustavimo s pritiskom na gumb "stoi" (117C).
Tri vmesne polofsje lahko odditamo na segnal~
nem tabloju. Zagori lutka "zaklopka zaprta
3/4" (1h03)3 "zeklopka zsprta 1/2% (1h02);
"gaklopka zaprta 174" (1h0l).

Zgornji in spodnji skrajni polo¥aj je

omajen 8 konénim estikalom in signaliziran

na signalni tablo z ludkemi "szeklopka odprta®
(1h10) ter "zaklopka zaprta® (1lhll).
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2,02.04 Zapiranje zaklopke (dviganje)
Pogoji:

- "krmilje vkljueno", "zaklopka odprts" (1h10)

S pritiskom na gumb "zepiranje” (1b72)

gafne zapiranje zaklopke (elektromagnetni
razvodnik poz. 35) & pomodjo magneta (137)
pomaknjen v levo.)in ge ugtavi v maksimalnem
zgornjem poloZaju.

2.03 Avtomatska igravpava neperalelnega hoda servomotorjev
se dosefe na dva nafina:

1. Hidravlidno, s pomodjo vgrajenih regulatorjev pre=-

i

toka poz, 24) in poz. 25), ki se dasta glede na raz-
1i¥ne dol¥ine cevi in s tem na razliéne pretolne
upore rodfno nastavl jati.

2. Mehansko-elektro~hidraylisno
Hehenska neprava registrira gamik desne in leve
strani segmentne gapormice, Jo preko diferenciala
s kulisami prenese na elektromagnetna stikals. Ele-
kti¥ni impulz krmari megnete (1853 lsa4) na el. magn.
ragzvodniku poz. 26), ki tako krmarjen povzordi za-
ostajanje hoda servomotorja ne prehitevajodi strani.

Avtomatika izravnave, pod pogojem, da je pravilno
nastavl jena deluje, v vsakem primeru, neodvisno od
veeh ostalih komand.

2,04 Roéna izravnave peparslelpepgn hods servomotorjev

Pri prekoraditvi dopustnege odstopa neparalelnosti
avtomatika igklopi delovanje sgregeta.V tem primeru
je potrebno blokirati delovanje avtomstike (izklop
magnetnih stikal na mehadzmu za sinhronizacijo) in




g rofnim krmarjenjem ventila poz. 26) dosedi zaosta=
Jjanje prehitevajodega servomotorje. To v primeru, da

je priflo do dejesnske nepsralelnosti servomotorjev. V
primeru, de Je priflo do nepravilnega namotavanja £idne
vrvi, ogz. popuSanja vrvi na eni streni, Je potrabno
avtomatiko ponovnoe roéno uravnoveski.

2.05 Optala sigmalizecija

Na =ignalnem tabloju sc za primer nenormslnega dslovanja
hidravlike, ¥e naslednji signali:

-~ segment postrani levo (1h2)
- gegment postranl desnc (1h3)

Omenjena signala dobimo v primeru nepravilnega delo=
venja sinhronizacije, istodasno se izklopi delovanje
¢rpalk in segment ostane v danem poloZaju.

Ponovno paralelnost moramo dosefi s rofne izrawmavo.
S8ignal pomeni, da je segment dvigovan postrani preko
dovol jene meje, vendar #e ne pomeni dgie toliko zaw
gozden, da se ne bi dalo z njim manipulirati ro&no.
Potrebna pa Je takojinja intervencije za odpravo na=
peke - nepravilno napete odvzemne vrvli lege segmenta,
zataknjen mehanizem za sinhronizacijo, nepravilno
nastavl jen regulator pretcka,

- visok tlak - v cilinder 1 (1h5)
- visok tlak - v cilinder 2 (1h6)

Signala dobimo od maksimalnega tladnege stikala v
instalaciji iu pomeni porst tleka radi nepravilnega
delovanja tladnega regulatorja poz. 21) ali nepredvi-
dene gemaditve v tladni covi. Po #tirilh sekundah nam
tasowmnd rele izklopl delovanje Srpalk in s tem pre-
predl moZnost pokenja instelacije. Pristopiti moramo
k takojBnji odpravi nepake.
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= &rpalka 1 - ni tlseka (1h#)

ta signal pomeni okvarc na &rpalni enoti poz. 5.),
poz. 6.), PO%7.). Pri remontu &rpalne nsprave nom
tlak v sistemu obdrZi nepovratni ventil poz. 14.).

¥ tem primeru prekxlopimo stikelo ge delovanje. Crpalke
v polofa] "Srpalka 2 polje I" in odrpemo sicer zaprt
rodni ventil poz. 16.). Po odpravi nspake preklopimo
stikselo ponovno v polofsj, ki omogola delovanje obeh
Srpalk in eepremo ventil poz. 16.).

- minimalno tladno stikalo v ocevju num vezano na Ea-
sovni rele po 4 sekundah izklopi delovanje &rpalke
in s tem omogolis

a) pri spustu sigurno nasedgnje segmenta na
prag. Ko pade pritisk nam fie Stiri sekune
de tedejo kar je dovol]j, da segment do-
bro sade

b) kot Ze omenjeno prepredi v sludaju pokanja
cevi inlrpavanje olja iz sistema v izgubo

- gamaitve povratnega filtra se indicira s svetlobnim
signalom (12h4) in istolesno omemogodl delovanje
Srpalke~totrebno Je ofistiti filter.

- minimalni nivo olja v rezervoarju se indira a svetlo-
bnim signalom (12h3) in istolasno prepredi delovanje
Srpalk, Potrebmo je doliti olje do miniwalnega pred-
pisanega niveja

Ws vse omenjene signale je moZno priklopit szvolni
alarmni signal (dolo&li obdelovatel] avtomatskega
upravljanja objekta). Zvodni signal Jje mo#no dctivirati
z gumbom (12b60).
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2.05.01 Gretje digitelnih merilnikov

Vilopimo s stikslom 12b0%. Normalno je gretje
vkl joplJeno samo v izjemnih prilikeh ga izklow
pimol

2.06 Daljinsko wpravljenje

Bplodni pogoji

Yeljajo isti, kot pri rofnem upravljmaju iz stebra s
tem, da preklopimo preklopko (1b63) = poloZaja "lokelno"
na el jJinsko” in na komandnem tsbloju v prostoru na
Jezu preklopko (1b630) na polofa’i "rodno®,

2.06.01 DvigenJje in spufanje segmenta zapornice Je
mofno na isti nadin in z enako oznadenim tipkali
namefenimi v komsndnem prostoru na jeszu, kot
Je e praj opisano.

2.06.02 Dvigenje in spulianje poklepke - veljajo enaki
pogoji in manipulscija poteka s pomedjo tipkel,
na enak nadin, kot iz komende v stebru.

e e e e .

3. HAYODILA ZA VZUEZEVANSE

2.01 Splioknc

Pri upostevanje osnownih pravil vsdrfevanja bo hidrave
1i¢ni pogon deloval brez tsZav in sigurno. Sam hidravli-
&ni pogon ne potrebuje nekaga posebnega vzdrievanja,
vendar morajo bitl tiste miijno potrebne operacije vadr=
fevanja izvedene pravodasno in strokovno. Na splo#ino
velja pravilo, de sme uprsvl jat in vzdrievat hidravlie
&ni pogon semo strokowno pravilnoe uaposobl jena oseba,



V tem primeru se prignave garancijs pri eventuelnih
ockvarsh, O vsem delu v zvezi z vzdrievenjem Jje cbvezno
voditi poseben dnevnil, v katerega se todne vpilie kaj

Je bilo opravljenc g datumom in podplsom odgovorne osebe.

3.02 Spuidanje hidravlike v pogon

a)

b)

Pri prvem spuldenju v pogon po remontih ali vefiih
popravilih je saZeljeno, da so prieotni predstevniki
proizvajalea, kot tudl csebje, ki s pogonom wpravlje.

Pred pol jnenjem rezervoarja ia ststems z cljem je
potrebno prokontrolirsti &istolo notranjosti. Za
hidravlidni pogon je potrebno vedno uporashl jati
predpiseno kvaliteto olja.

PREDPISANO OLJF:

Za prvo poljenje Je uporavljeno olje INA HIDRAOL
26HDS, V slulaju zamenjave kvelitete olja je potrebno
staro olje popolnoma izdxpati iz kompletnega sistema,
Sele nato polniti olje nove kvalitete s seglasnostio
dobavitelja opreme (Metalna). Olje de vedno polni
skozi filter za polnjenje.

¢) Hidravlidni pogon je tako skonstruiren, da se lahko

8 pomodjo rodnih zepornih wentilov razdvoli v tri
osnovne grupacije: agregat, cewvni vodi in servemetorii.
Tak#inn konstrukcije omogolas

~ popravila na dolofenih delih brez vedjih
izgud olja

- dr#anje segmenta v poljubnem polodiaju Se=
prav tedejo popravila na occeviu {zapremo
ventile na izstopu iz servomstorje)

- postopne koutrolo tesnenja naprave, kar
izvedemo na slededi nafin:



l. zepremo izstopne ventile ne sgro—
gatu - koutrols tesmenja spojev na
agregatu

2. odpremo lztopne ventile na agregatu
in zepremo vstopne ventile na servoe
motorjih - kentrols tesnostl ocevia

3. odpremc vse ventile (agreget in
sexrvomotorji) - kontrola tesnenje
servomotorjev in celotus Beprave.

5.02.01 Zaporedje operaciji pri prvem spulidanju v pogon
( po vedjih poprevilih ali remomtu)

- gapreti izstopne ventile na agregatu
- odpreti manometerske ventile radi moj=
nesti cdfitavanja pritiska
- kontrolirati delovanje el. magnetnih
razvodnih ventilov
- kontrolirati nivo olja
-~ kontroliratl smer obradanje el. motorja
- za kratek Cas vklopiti &xrpalke, da se
instalaelja nepolni z ol jem
- pritisk nastaviti na coz 30 % delovnega
pritisks
- viclopiti &rpalko in kontrolirati tlak
=~ odpreti veatile k poradnikon
- kompletno hidravlifinmo instalacijo
DOBRO ODZRACITY
~ dpreti ventile ne servomotorjih in po=
novno dobro odzraditi kompleten misten
- vklopiti dviganje in pri tem poflasi no-
staviti pritisk na delovni pritisk servoe
motorjev. :



-1l7 =

POZORI

Pri prvem poskusnem dvigenju Jje potrebno
oskrbeti govorno svezo, v kolkor se sege
mentne gspornice ne vidijo iz mesta upra-
vljanja zaradi hitrege izklopa v sili
(eventuelna ockvara na servemotoriu, insta-
laciji in drugje).

%2 preiziusnim pritickem, ki je 1,S-kratni
delowni pritisk dbregz priklonljenih cervomo-
torjev lahko obremenimo instelacijo radi
kontrole fresnenja maksimalno 5 minut,

-~ nastaviti polofaj plavada z el. stikdom
z2 minimelni nivo ol j=.

3.03 Yzdrfevanje oprome v odvispostl od delovmih ur

L»
2o
Do

4.

D

6e

7

9.

Eontrolirati nivo olja po 10=50 ur
Kontrolirati &istolo olje (vodn) po 500 ur
Kontrolirati tesnenje neprave (vizuelni

pregled instalacije) 1050 ur
Kontroliroti filtre na povratnenr vodu po _10=-50 ur

Eontrolirati pravilno nastavitev ventila

za delovnl pritis s pomoljo vgrajenih ma-
nometrov po 10=50 ur
Kontrolirati zvok delovanja &rpalk -

da se ugotovitl, 8e Je zvok katere drpalke
bistveno drugaden po 100 ur
Kontrolirati vlafinost filtrs ma sbsorbs

cijo vlage in ga po potrebi zamenjati po 100 ur
Eontrolirati stanje kontaktov in ostale

el. opreme PO 100 ur
Fo vaakem kratkem spoju v instalmeciji

pred ponovnim pogonm kontrolirati stanje
elektro oprome
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OPOMEA:

Eer se hidrovliiéni pogon v sklopu bhidromebanske
opreme redkeje vklJaplja je potrebno:

- enkiat tedensko iwvrditi kontrolo pod
todko 1,%,5

« spnkrat v treh mesecih kontrola pod
tofko 1-9, rasen tolke 2

- dvakrat letno (ali po potrebi, e Je ume-
tovljen vdor vode v sistem) dati vsorec olja
na kontrole pooblafeni servisni sluibi pro-
izvejalea olja, Pri normalni eksploataclji
zdrZii olje delovno dobo petih let.

METALNA - MARIBCR
FPI-ENERGETIEA



IT. 8pisek tehnidne dokumentacije za

- a. servomotorje

- b. hidravliéni agregat

- ¢, @lektroopremoc



